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Motion systems and more

DieV erwendungv onr ostfreiemS tahlhatindenle tzten
Jahren zugenommen.N  eue Anf orderungen des Marktes,
Gesundheitsvorschriften in der L ebensmittelindustrie und
Anwendungen in o xidierender Umgebung v erlangen immer ofter
den Einsatz von korrosionsbestandigen Werkstoffen.

Schon immer hat UNIME Cihre Produkte auch in r ostfreiem Stahl
angeboten. Aller dings erf orderte die H erstellung dieser Bauteile
langere Bearbeitungszeiten. Fir die meistbenutzten Pr odukte und
BaugroRen ist UNIME C heute in der Lage,  eine k omplette Serie
anzubieten: die Serie X. Die Vorteile dieser Serie sind vielfaltig - zum
einen eine V erringerung der Lief erzeiten, da die Bauteile im Lager
zur Verfligung stehen, zum ander en ermdglicht die F ertigung aus
gesenkgeschmiedeten R ohteilen eine deutliche V erringerung der
Kosten.

www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf

Die wich tigste Eigenschaft des S tahls AISI 316 ist seine hohe
Korrosionsbestandigkeit, insbesonder e in Arbeitsumgebungen mit
Meerwasser oder L ebensmitteln, die fiir AISI 304 pr  oblematisch
sind. In der f olgenden Tabelle werden eine R eihe von Substanzen
aufgefihrt, die fiir ge wohnliche S tahlsorten kritisch sind, und es
werden die entsprechende Bestandigkeit von AISI 304 und AISI 316
verglichen.

Die Kegelradgetriebe der Serie X kommen in den GroRen 54, 86, 110
und 134 und in allen Bauformen vor.

Die Bauteile aus r ostfreiem Stahl sind die Gehause, die Naben, die
Deckel, die Motorflansche und alle Voll- und Hohlwellen.
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> Materialien

Material Normative Spezifikationen Angaben
Gehduse X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl Alle Oberflachen bearbeitet
(AISI 316)
Schmiermittel Unimec Atir SH150 Synthetisches Ol 0,02 It
Kegelrdder 17NiCrMo 6-4 EN 10084:2008 Sonderstahl Einsatzgehartet ~ Senkkopfbohrung. Gleason
Bogenverzahnung
Kegelradgetriebe mit X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
Hohlwelle und Spannelement (RISI 316)
Welle X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
(AISI 316)
> Spezifikationen
Effizienz 90°% Max. Drehmoment Hohlwelle 40 Nm (XRA - XRB - XRC)
Getriebespiel 15'- 20" Maximales Drehmoment an der 40 Nm (XRM) - 130 Nm (XRS)
Vollwelle
Erzwungene 4000 rpm Max. Antri hwindiekei 4
S chmierungsgeschwindigkelt ax. Antriebsgeschwindigkeit 500 rpm
Fettschmierungsgeschwindigkeit 100 rpm Gewicht des Hauptgetriebes 2kg
Betriebstemperatur -10°C/80 °C Standardbetriebsbedingungen 25 °(C - Lebensdauer 10.000h

> Spezifische Eigenschaften

Nominaliibersetzungen

1/1 1/1,5 1/2 1/3 1/4
Passfedersynchronisierung +/-8° +/-5° +/-5° +/-5° +/-5°
Tragheit 134 kg-mm2 50 kg-mm?2 27 kg-mm2 16 kg-mm?2 11 kg-mm?2
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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) Leistun gSkU rven Motion systems and more
Der Magentfarbene Bereich weiRt auf den Bereich hin bei dem das S = Drehzahl der schnelle / langsamen Welle [rpm]
System einer zu hohen Temperatur erreicht. Hier sind die Arbeitszyklenzu  CL = Drehmoment der langsamen Welle [Nm]
analysieren! P = Eingangsleistung [kW]

> Max. zulassige Lasten

S = Umdrehung der schnellen Welle RHS = Verstarkter \ollwelle

RL = zuldssige radiale Belastung (kN) PS = Doppelwelle

AL = zuldssige Axiale Belastung (kN) HS-0 = statische Belastung der Nabenwelle [kN]

HS = Nabenwelle PS-0 = statische Belastung auf Doppelwelle [kN]

> Konstruktionsformen (1/1) > Konstruktionsformen (1/1,5 1/2 1/3 1/4)
Bauform C1 Bauform C3 Bauform S1 Bauform C2 Bauform C4 Bauform S2
Bauform S3 Bauform S4 Bauform 531 Bauform S9 Bauform S10 Bauform S32
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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> Materialien

Material Normative Spezifikationen Angaben
Gehduse X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl Alle Oberflachen bearbeitet
(AISI 316)
Kegelrader 17NiCrMo 6-4 EN 10084:2008 Sonderstahl Einsatzgehartet ~ Senkkopfbohrung. Gleason
Bogenverzahnung
Schmiermittel Unimec Atir SH150 Synthetisches Ol 0,11t
Kegelradgetriebe mit X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
Hohlwelle und Spannelement (AISI 316)
Welle X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
(AISI 316)
> Spezifikationen
Effizienz 909 Max. Drehmoment Hohlwelle 90 Nm (XRA - XRB - XR()
Getriebespiel 15'- 20" Maximales Drehmoment an der 90 Nm (XRM) - 320 Nm (XRS)
Vollwelle
Erzwungene 3000 rpm . AT
Cehmierungsgeschwindigheit Max. Antriebsgeschwindigkeit 4500 rpm
Fettschmierungsgeschwindigkeit 100 rpm Gewicht des Hauptgetriebes 65kg
Betriebstemperatur -10°C/80°C

> Spezifische Eigenschaften

Nominaliibersetzungen

1/1 1/1,5 1/2 1/3 1/4
Passfedersynchronisierung +/-6,5° +/-6° +/-6° +/-6° +/-4,5°
Tragheit 366 kg-mm?2 136 kg-mm2 74 kg-mm2 37 kg-mm2 26 kg-mm2
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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) Leistun gSkU rven Motion systems and more
Der Magentfarbene Bereich weiRt auf den Bereich hin bei dem das S = Drehzahl der schnelle / langsamen Welle [rpm]
System einer zu hohen Temperatur erreicht. Hier sind die Arbeitszyklenzu  CL = Drehmoment der langsamen Welle [Nm]
analysieren! P = Eingangsleistung [kW]

> Max. zulassige Lasten

S = Umdrehung der schnellen Welle RHS = Verstarkter Vollwelle

RL = zuldssige radiale Belastung (kN) PS = Doppelwelle

AL = zulassige Axiale Belastung (kN) HS-0 = statische Belastung der Nabenwelle [kN]
HS = Nabenwelle PS-0 = statische Belastung auf Doppelwelle [kN]

> Motormodelle

Schnecke “ . .
IEC Bohrungsdurchmesser AuRerer Flanshdurchmesser Leistung (Vierpolmotor)
IEC63 B5 11 mm 95 mm 0,25 kW
IEC71B5/B14 14 mm 110 mm /70 mm 0,55 kW
IEC80B5/B14 19 mm 130 mm /80 mm 1,1 kW
IEC90B5/B14 24 mm 130 mm /95 mm 1,9 kW
> Konstruktionsformen (1/1) > Konstruktionsformen (1/1,5 1/2 1/3 1/4)
Bauform C1 Bauform C3 Bauform S1 Bauform S3 Bauform C2 Bauform C4 Bauform S2 Bauform S9
Bauform S4 Bauform S31 Bauform MC1 Bauform MS1 Bauform S10 Bauform S32 Bauform M(C2 Bauform MS2

www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch 157
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> Materialien

Material Normative Spezifikationen Angaben
Gehduse X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl Alle Oberflachen bearbeitet
(AISI 316)
Kegelrader 17NiCrMo 6-4 EN 10084:2008 Sonderstahl Einsatzgehartet ~ Senkkopfbohrung. Gleason
Bogenverzahnung
Schmiermittel Unimec Atir SH150 Synthetisches Ol 0,11t
Kegelradgetriebe mit X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
Hohlwelle und Spannelement (AISI 316)
Welle X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
(AISI 316)
> Spezifikationen
Effizienz 90°% Max. Drehmoment Hohlwelle 90 Nm (XRK - XRY - XRR)
Getriebespiel 15'- 20" Maximales Drehmoment an der 90 Nm (XRW) - 320 Nm (XRP)
Vollwelle
Erzwungene 3000 rpm . Lo
S thrmierin gegeacmindighelt Max. Antriebsgeschwindigkeit 4500 rpm
Fettschmierungsgeschwindigkeit 100 rpm Gewicht des Hauptgetriebes 65kg
Betriebstemperatur -10°C/80°C

> Spezifische Eigenschaften

Nominaliibersetzungen

1/1 1/1,5 1/2 1/3 1/4
Passfedersynchronisierung +/-6,5° +/-6° +/-6° +/-6° +/-4,5°
Tragheit 366 kg-mm?2 136 kg-mm2 74 kg-mm2 37 kg-mm2 26 kg-mm2
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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) Leistun gSkU rven Motion systems and more
Der Magentfarbene Bereich weiRt auf den Bereich hin bei dem das S = Drehzahl der schnelle / langsamen Welle [rpm]
System einer zu hohen Temperatur erreicht. Hier sind die Arbeitszyklenzu  CL = Drehmoment der langsamen Welle [Nm]
analysieren! P = Eingangsleistung [kW]

> Max. zulassige Lasten

S = Umdrehung der schnellen Welle RHS = Verstarkter Vollwelle

RL = zuldssige radiale Belastung (kN) PS = Doppelwelle

AL = zulassige Axiale Belastung (kN) HS-0 = statische Belastung der Nabenwelle [kN]

HS = Nabenwelle PS-0 = statische Belastung auf Doppelwelle [kN]

> Konstruktionsformen (1/1) > Konstruktionsformen (1/1,5 1/2 1/3 1/4)
Bauform C1 Bauform C3 Bauform S1 Bauform C2 Bauform C4 Bauform S2
Bauform S3 Bauform S4 Bauform 531 Bauform S9 Bauform S10 Bauform S32
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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> Materialien

Material Normative Spezifikationen Angaben
Gehduse X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl Alle Oberflachen bearbeitet
(AISI 316)
Kegelrader 17NiCrMo 6-4 EN 10084:2008 Sonderstahl Einsatzgehartet ~ Senkkopfbohrung. Gleason
Bogenverzahnung
Schmiermittel Unimec Atir SH150 Synthetisches Ol 0,21t
Kegelradgetriebe mit X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
Hohlwelle und Spannelement (AISI 316)
Welle X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
(AISI 316)
> Spezifikationen
Effizienz 90°% Max. Drehmoment Hohlwelle 180 Nm (XRA - XRB - XR()
Getriebespiel 15'- 20" Maximales Drehmoment an der 180 Nm (XRM) - 320 Nm (XRS)
Vollwelle
Erzwungene 2500 rpm . Lo
S thrmierin gegeacmindighelt Max. Antriebsgeschwindigkeit 3000 rpm
Fettschmierungsgeschwindigkeit 100 rpm Gewicht des Hauptgetriebes 10kg
Betriebstemperatur -10°C/80°C

> Spezifische Eigenschaften

Nominaliibersetzungen

1/1 1/1,5 1/2 1/3 1/4
Passfedersynchronisierung +/-5,5° +/-5,5° +/-6° +/-4,5° +/-4,5°
Tragheit 798 kg-mm2 300 kg-mm?2 168 kg-mm2 89 kg-mm?2 63 kg-mm2
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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Der Magentfarbene Bereich weiRt auf den Bereich hin bei dem das

S = Drehzahl der schnelle / langsamen Welle [rpm]

System einer zu hohen Temperatur erreicht. Hier sind die Arbeitszyklenzu  CL = Drehmoment der langsamen Welle [Nm]

analysieren!

> Max. zulassige Lasten

P = Eingangsleistung [kW]

S = Umdrehung der schnellen Welle

RL = zuldssige radiale Belastung (kN)
AL = zuldssige Axiale Belastung (kN)

HS = Nabenwelle

> Motormodelle

RHS = Verstarkter Vollwelle

PS = Doppelwelle

HS-0 = statische Belastung der Nabenwelle [kN]
PS-0 = statische Belastung auf Doppelwelle [kN]

IEC

IEC80B5/B14

IEC90B5/B14

> Konstruktionsformen (1/1)

Schnecke i . .
Bohrungsdurchmesser AuRBerer Flanshdurchmesser Leistung (Vierpolmotor)
19 mm 130 mm /80 mm 1,1 kW
24 mm 130 mm /95 mm 1,9 kW

» Konstruktionsformen (1/1,5 172 1/3 1/4)

Bauform C1 Bauform C3

Bauform S1 Bauform S3

Bauform C2 Bauform C4 Bauform S2 Bauform S9

Bauform S4 Bauform S31

Bauform MC1 Bauform MS1

Bauform S10 Bauform S32 Bauform M(C2 Bauform MS2

www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf
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> Materialien

Material Normative Spezifikationen Angaben
Gehduse X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl Alle Oberflachen bearbeitet
(AISI 316)
Kegelrader 17NiCrMo 6-4 EN 10084:2008 Sonderstahl Einsatzgehartet ~ Senkkopfbohrung. Gleason
Bogenverzahnung
Schmiermittel Unimec Atir SH150 Synthetisches Ol 0,21t
Kegelradgetriebe mit X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
Hohlwelle und Spannelement (AISI 316)
Welle X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
(AISI 316)
> Spezifikationen
Effizienz 909 Max. Drehmoment Hohlwelle 180 Nm (XRK - XRY - XRR)
Getriebespiel 15'- 20" Maximales Drehmoment an der 180 Nm (XRW) - 410 Nm (XRP)
Vollwelle
Erzwungene 2500 rpm . ST
Sehmierungsgesthwindigkeit Max. Antriebsgeschwindigkeit 3000 rpm
Fettschmierungsgeschwindigkeit 100 rpm Gewicht des Hauptgetriebes 10kg
Betriebstemperatur -10°C/80°C

> Spezifische Eigenschaften

Nominaliibersetzungen

1/1 1/1,5 1/2 1/3 1/4
Passfedersynchronisierung +/-5,5° +/-5,5° +/-6° +/-4,5° +/-4,5°
Tragheit 798 kg-mm2 300 kg-mm?2 168 kg-mm2 89 kg-mm?2 63 kg-mm2
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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) Leistun gSkU rven Motion systems and more
Der Magentfarbene Bereich weiRt auf den Bereich hin bei dem das S = Drehzahl der schnelle / langsamen Welle [rpm]
System einer zu hohen Temperatur erreicht. Hier sind die Arbeitszyklenzu  CL = Drehmoment der langsamen Welle [Nm]
analysieren! P = Eingangsleistung [kW]

> Max. zulassige Lasten

S = Umdrehung der schnellen Welle RHS = Verstarkter Vollwelle

RL = zuldssige radiale Belastung (kN) PS = Doppelwelle

AL = zulassige Axiale Belastung (kN) HS-0 = statische Belastung der Nabenwelle [kN]

HS = Nabenwelle PS-0 = statische Belastung auf Doppelwelle [kN]

> Konstruktionsformen (1/1) > Konstruktionsformen (1/1,5 1/2 1/3 1/4)
Bauform C1 Bauform C3 Bauform S1 Bauform C2 Bauform C4 Bauform S2
Bauform S3 Bauform S4 Bauform 531 Bauform S9 Bauform S10 Bauform S32
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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> Materialien

Material Normative Spezifikationen Angaben
Gehduse X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl Alle Oberflachen bearbeitet
(AISI 316)
Kegelrader 17NiCrMo 6-4 EN 10084:2008 Sonderstahl Einsatzgehartet ~ Senkkopfbohrung. Gleason
Bogenverzahnung
Schmiermittel Unimec Atir SH150 Synthetisches Ol 0,41t
Kegelradgetriebe mit X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
Hohlwelle und Spannelement (AISI 316)
Welle X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
(AISI 316)
> Spezifikationen
Effizienz 909 Max. Drehmoment Hohlwelle 320 Nm (XRA - XRB - XR(C)
Getriebespiel 15'- 20" Maximales Drehmoment an der 320 Nm (XRM) - 770 Nm (XRS)
Vollwelle
Erzwungene 2000 rpm . ST
Sehmierungsgesthwindigkait Max. Antriebsgeschwindigkeit 2500 rpm
Fettschmierungsgeschwindigkeit 100 rpm Gewicht des Hauptgetriebes 19kg
Betriebstemperatur -10°C/80°C

> Spezifische Eigenschaften

Nominaliibersetzungen

1/1 1/1,5 1/2 1/3 1/4
Passfedersynchronisierung +/-6,5° +/-5,5° +/-6,5° +/-5,5° +/-4,5°
Tragheit 2590 kg-mm?2 950 kg-mm?2 535 kg-mm2 284 kg-mm?2 207 kg-mm?2
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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) Leistun gSkU rven Motion systems and more
Der Magentfarbene Bereich weiRt auf den Bereich hin bei dem das S = Drehzahl der schnelle / langsamen Welle [rpm]
System einer zu hohen Temperatur erreicht. Hier sind die Arbeitszyklenzu  CL = Drehmoment der langsamen Welle [Nm]
analysieren! P = Eingangsleistung [kW]

> Max. zulassige Lasten

S = Umdrehung der schnellen Welle RHS = Verstarkter \ollwelle

RL = zuldssige radiale Belastung (kN) PS = Doppelwelle

AL = zuldssige Axiale Belastung (kN) HS-0 = statische Belastung der Nabenwelle [kN]
HS = Nabenwelle PS-0 = statische Belastung auf Doppelwelle [kN]

> Motormodelle

Schnecke “ . .
IEC Bohrungsdurchmesser AuRerer Flanshdurchmesser Leistung (Vierpolmotor)
IEC80B5/B14 19 mm 130 mm /80 mm 1,1 kW
IEC90B5/B14 24 mm 130 mm /95 mm 1,9 kW
IEC100-112B5/B14 28 mm 180 mm / 110 mm 5 kW
IEC132B5/B14 38 mm 230 mm /130 mm 11 kW
> Konstruktionsformen (1/1) > Konstruktionsformen (1/1,5 1/2 1/3 1/4)
Bauform C1 Bauform C3 Bauform S1 Bauform S3 Bauform C2 Bauform C4 Bauform S2 Bauform S9
Bauform S4 Bauform S31 Bauform MC1 Bauform MS1 Bauform S10 Bauform S32 Bauform M(C2 Bauform MS2
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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> Materialien

Material Normative Spezifikationen Angaben
Gehduse X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl Alle Oberflachen bearbeitet
(AISI 316)
Kegelrader 17NiCrMo 6-4 EN 10084:2008 Sonderstahl Einsatzgehartet ~ Senkkopfbohrung. Gleason
Bogenverzahnung
Schmiermittel Unimec Atir SH150 Synthetisches Ol 0,41t
Kegelradgetriebe mit X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
Hohlwelle und Spannelement (AISI 316)
Welle X5 CrNiMo 17-12-2 EN 10088-1:2014 Rostfreier Stahl
(AISI 316)
> Spezifikationen
Effizienz 909 Max. Drehmoment Hohlwelle 320 Nm (XRK - XRY - XRR)
Getriebespiel 15'- 20" Maximales Drehmoment an der 320 Nm (XRW) - 770 Nm (XRP)
Vollwelle
Erzwungene 2000 rpm . ST
Sehmierungsgesthwindigkait Max. Antriebsgeschwindigkeit 2500 rpm
Fettschmierungsgeschwindigkeit 100 rpm Gewicht des Hauptgetriebes 19kg
Betriebstemperatur -10°C/80°C

> Spezifische Eigenschaften

Nominaliibersetzungen

1/1 1/1,5 1/2 1/3 1/4
Passfedersynchronisierung +/-6,5° +/-5,5° +/-6,5° +/-5,5° +/-4,5°
Tragheit 2590 kg-mm?2 950 kg-mm?2 535 kg-mm2 284 kg-mm?2 207 kg-mm?2
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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) Leistun gSkU rven Motion systems and more
Der Magentfarbene Bereich weiRt auf den Bereich hin bei dem das S = Drehzahl der schnelle / langsamen Welle [rpm]
System einer zu hohen Temperatur erreicht. Hier sind die Arbeitszyklenzu  CL = Drehmoment der langsamen Welle [Nm]
analysieren! P = Eingangsleistung [kW]

> Max. zulassige Lasten

S = Umdrehung der schnellen Welle RHS = Verstarkter Vollwelle

RL = zuldssige radiale Belastung (kN) PS = Doppelwelle

AL = zulassige Axiale Belastung (kN) HS-0 = statische Belastung der Nabenwelle [kN]

HS = Nabenwelle PS-0 = statische Belastung auf Doppelwelle [kN]

> Konstruktionsformen (1/1) > Konstruktionsformen (1/1,5 1/2 1/3 1/4)
Bauform C1 Bauform C3 Bauform S1 Bauform C2 Bauform C4 Bauform S2
Bauform S3 Bauform S4 Bauform 531 Bauform S9 Bauform S10 Bauform S32
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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Warmeentwicklung aufw eisen, die zu v
fihren und/oder die L eistung des Ge triebes beeintrachtigen kann.

Temperaturkontrollvorrichtung CTR

h: HA-C‘C

Motion systems and more

> Spezifikationen

)

Die T emperaturkontrollvorrichtung CTR besteh  taus einem
Warmesensor, der in das Ge triebegehause in tegriertist. Im
Dauerbetriebk ©6nnenK egelradgetriebe eine signifik ante
orzeitigem V/ erschleil

Die optimale Betriebstemperatur betragt zwischen -40 °C (-40 °F)
und 90 °C (194 °F).

Zusatzliche Welle GM1

Es wird jedoch empf ohlen, das Ge triebe ab zuschalten, be vor die
Einheit die Hochsttemperatur von 90 °C (194 °F) erreicht, und das
Getriebe auf Raumtemperatur abkihlen zu lassen, bevor es wieder
in Betrieb genommen wird.

Fir An wendungen bei héher en Temperaturen und/ oder fiir den
Dauerbetrieb empfehlen wir die \erwendung von \Wton-Dichtungen
sowie von speziellen Hochtemperatur-Schmiermitteln.

> Spezifikationen

0006

168

InderS tandardkonfiguration umfassenalle K egelradgetriebe

eine Eingangswelle sowie eine Hohlwelle (Typen RA, RB, RC, RK,

RY und RR), eine VV ollwelle (Typen RS, RM, RP und RW) oder eine
Nabenwelle (Typen RX und RZ). N eben der S tandardkonfiguration

sind auch k omplexere K onfigurationen v erfligbar, bei denen eine

zusatzliche Welle an eine fr eie Seite des Ge triebes montiert wird.
Alle zusatzlich erhaltlichen Optionen sind im Diagramm abgebildet.
Bitte beachten Sie, dass eine zusatzliche W elle die Effizienz um ca.
10 % und die maximale thermische Leistung um ca. 15 % senkt.

Ubersetzung RA /RK RB/RY RC/RR RX/RZ RS/RP RM /RW
1/1 S8 S5-56-57

1/1,5 C4-C5 C4-C5 C4-C5 S14-S527 - S33 S11-512-513-515-518-519 S2-59-510
1/2 C4-C5 C4-C5 C4-C5 S14-527 -S33 S11-512-513-515-518-519

1/3 C4-C5 C4-C5 C4-C5 S14-527 - S33 S$11-512-513-515-518-519

1/4 C4-C5 C4-C5 C4-C5 S14-S27-S33 511-512-513-515-518-519
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> Spezifikationen

00

InderS tandardkonfiguration umfassenalle K egelradgetriebe
eine Eingangswelle sowie eine Hohlwelle (Typen RA, RB, RC, RK,
RY und RR), eine VV ollwelle (Typen RS, RM, RP und RW) oder eine

Nabenwelle (Typen RX und RZ). N eben der S tandardkonfiguration
sind auch k omplexere K onfigurationen v erfligbar, bei denen zw ei

Ubersetzung RA /RK RB/RY RC/RR
171

1/1,5 (6-C8 (6-C8 C6-C8
1/2 C6-C8 C6-C8 C6-C8
1/3 C6-C8 C6-C8 C6-C8
1/4 (6-C8 (6-C8 C6-C8

Zusatzliche Welle GM3

zusatzliche W ellen an zw ei fr eien Seiten des Ge triebes mon tiert
werden. Alle zusatzlich erhaltlichen Op tionen sind im Diagramm
abgebildet. Bitte beachten Sie, dass zwei zusatzliche Wellen die
Effizienz um ca. 20% und die maximale thermische L eistung um ca.
30% senken.

RX/RZ RS /RP
526
S28-S34 S16-520-521
S28-S34 S16-520-521
528 -S34 S16 - 520 -S21
S28-S34 S16-520- 521

> Spezifikationen

00

In der S tandardkonfiguration umfassen alle K egelradgetriebe eine
Eingangswelle sowie eine Hohlwelle (Typen RA, RB, RC, RK, RY und
RR), eine \bllwelle (Typen RS, RM, RP und RW) oder eine Nabemelle
(Typen RXund RZ). N eben der S tandardkonfiguration sind auch

komplexere Konfigurationen verfligbar, bei denen dr ei zusatzliche

Ubersetzung RA /RK RB/ RY RC/RR
1/1,5 7 7 7
1/2 7 7 c7
1/3 7 7 c7
1/4 7 7 7

www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf

Wellen an dr ei freien Seiten des Ge triebes montiert werden. Alle
zusatzlich erhaltlichen Optionen sind im Diagramm abgebildet.
Bitte beachten Sie, dass drei zusatzliche Wellen die Effizienz um ca.
30% und die maximale thermische Leistung um ca. 45% senken.

RX/RZ RS/RP
529 S17-522-S23
529 S17 -522-S23
529 S17-522-S23
S29 S17 -522-S23
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> Spezifikationen @

In der S tandardkonfiguration umfassen alle K egelradgetriebe eine Ubersetzung RX/RZ
Eingangsnabe sowie eine Hohlwelle (Typen RA, RB, RC, RK, RY und 1/1,5 S30
RR), eine \bllwelle (Typen RS, RM, RP und RW) oder eine Nabemelle 12 $30
(Typen RXund RZ). N eben der S tandardkonfiguration sind auch 1/3 530
komplexere Konfigurationen verfligbar, bei denen vier zusdtzliche s $30

Wellen an den verbleibenden vier freien Seiten des Getriebes
montiert w erden. Alle zusatzlich erhaltlichen Op  tionen sind im
Diagramm abgebilde t. Bitte beachten Sie, dass vier zusatzliche
Wellen die E ffizienz um ca. 40% und die maximale thermische
Leistung um ca. 60% senken.

Viton-Dichtungen GV

> Spezifikationen ﬂ} @ @

Die Viton-Dich tungen G Vw erden in Umgebungen mi hoher
Temperatur eingesetzt oder wenn Dichtungen einer hohen Reibung
und einemdarausf  olgenden T emperaturanstieg aus gesetzt
sind. Die Viton-Dich tungen G V w erden bei An wendungen mit
Temperaturen iber 80 °C empfohlen und kénnen bei bis zu 200 °C
(392 °F) eingesetzt werden.
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> Spezifikationen

00

Bei An wendungen, die einev ertikale M ontage einer W elle an

der Oberseite des Ge triebes erf ordern, w erden die ober en Lager
moglicherweise nicht ausreichend geschmiert, was zu vorzeitigem
KomponentenverschleiB fiihren kann.

Niploy-Behandlung NLY

Unsere speziell konzipierte vertikale Oberseitenwelle MV mit einer
separaten, v ersiegelten Kammer , die mit Schmierf ett statt mit
Schmierdl geflillt ist, ge wahrleistet eine hoher e Standzeit und ist
besonders zuverlassig.

> Spezifikationen

00

Die Niploy-Behandlung NLY ist eine paten tierte chemische Nickel-
Beschichtung, die zur V erbesserung der K orrosionsbestandigkeit
und der Bestandigkeit gegen ander e aggr essive Wirkstoffe der
nicht be weglichen Teile v on Hubspindeln, K egelradgetrieben und
Geschwindigkeitsmodulatoren eingesetzt wird.
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Kegelradgetriebe mit hoher Ubersetzung RE
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> Spezifikationen @

Bei der RE-Serie handelt es sich um Kegelradgetriebe mit
hoher Uberse tzung, die mit einem Plane  tengetriebe mit einer
Eingangsiibersetzung v on 1:3 aus gestattet sind. Die zw eistufige
Ubersetzung ermoglicht Uberse tzungsverhdltnisse von 1:3, 1:4,5,
1:6, 1:9und 1:12.

Umschaltbares-Kegelradgetriebe RIS

> Spezifikationen @

Bei der RIS-Serie handelt es sich um ein spezielles l¢gelradgetriebe,
das mit einem manuellen Aus wahlschalter zur Richtungsanderung
ausgestattetist. Essind dr  ei Schalterstellungen v erflighar: im
Uhrzeigersinn, gegen den Uhrz ~ eigersinn so wie neutral. Der
Auswahlschalter k ann nurdannbe  tatigtw erden, w enndas
Kegelradgetriebe nicht in Betrieb ist.
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Kegelradgetriebe mit Drehzahlerhohung RH

> Spezifikationen @

Bei der RE-Serie handelt es sich um Kegelradgetriebe mit
Drehzahlerhohung, die mit einem Planetengetriebe mit einer
Eingangsiibersetzung v on 3:1 aus gestattet sind.] e nach Gr 6Re
der K omponente erméglich tdiezw  eistufige K onfiguration
Drehzahlerhohungen im Verhaltnis von 4,5:1, 3:1 oder 2:1.

Epoxidharz-Lackierung VE

> Spezifikationen @

Die Epoxidharz-Lackierung VE ist eine optionale Lackierung, die auf Unsere Epo xidharzlackierung auf W asserbasis ist |6semittelfr ei
einem 3-stufigen \/ erfahren basiert: S tufe 1 ist die Grundierung; undist in unserer Standardfarbe RAL 5015 (Sky Blue) erhaltlich.
Stufe 2 ist die neutrale Basislackierung; Stufe 3 ist die endgtiltige Spezielle Farben sind auf Anfrage erhaltlich.

farbcodierte Lackierung. Das Endergebnis ist eine asthetisch

ansprechende Lackierung, mit H ochglanz-Finish und v erbesserter

Oxidationsbestandigkeit.
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=1 Bauformen .
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é Auf allen Bauformen kann ein Motorflansch an den mit m gekennzeichneten Stellen angebracht werden.
(@) Bestellbeispiel:
"'5 - fur die Bauform C3 mit einem Flansch m2: C3/m2
1]
(28]
>RC-RR-RB-RA
Ubersetzung: ..
11
c3 m1
>RS -RP
Ubersetzung: m2 m2 m2
11
1 1 1
S5 " S6 " 57 "
>RX-RZ
Ubersetzung: m3 m3 mé
171
m2 m1 m2 m1
S8 526
>RC-RB-RA
Ubersetzung:
1/1,5-1/2 m2 m2 m2 m3
1/3-1/4
m1 m1 m1
Ca c5 C6
m3 mé m3 mé
m1 m2 m1
Cc7 cs
www.ha-co.ch - Motion systems and more HA-CO AG - Lidwil 10 - 8852 Altendorf info@ha-co.ch
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>RS-RP _
” Motion systems and more—
Ubersetzung:
115-1/2 M2 m2 m2 m2
1/3-1/4
m1 m1 m1 m1
S11 512 S13 S15
m2 m3 m3 m&4 m2 m2
m1 m1 m1 m1
m2
S16 517 518 S19
m3 mi m3 mk
m2 m3 m2 m3
m1 m1
m1 m1
m2 m2
S20 S21 S22 S23
>RX-RZ
Ubersetzung:
m3
1/1,5-1/2 m3
1/3-1/4 m2 m3
mb
m2 m1
m2 m1 m1
S14 S27 S28
m3 m& mé m5 m3 m&
m3
m5 mé
m1 m3 m1 m2 m1 m2 m1
m2 m2
S29 S30 S33 S34
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